
Малi коливання

www.ktf.franko.lviv.ua/~fityo/tm.html
www.ktf.franko.lviv.ua/~fityo/tm/Oscillation.pdf

1. Знайти розв’язки таких диференцiальних рiвнянь:
(a) ẍ + ω2x = 0 (b) ẍ + γẋ + ω2x = 0 (c) ẍ + γẋ + ω2x = α cos Ωt

2. Знайти положення рiвноваги та частоту малих коливань частинки в потен-
цiальному полi U(x) (вважати, що сталi α, β, U0 — додатнi):
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3. Знайти частоту малих коливань математичного маятника довжини ` та маси
m.

4. Знайти частоту малих коливань математичного маятника (маса — m, дов-
жина `), точка пiдвiсу якого здiйснює вертикальнi коливання за законом
a cos(Ωt).

5. Знайти частоту малих коливань однорiдного поплавка густини ρ в рiдинi з
густиною ρ0 > ρ, якщо поплавок має форму
(a) вертикально розмiщеного куба зi стороною a (b) кулi радiуса a
(c) вертикально розмiщеного цилiндра висоти a та з радiусом основи b

6. Знайти частоту малих коливань таких систем:

(a) (b) (c)

Жорсткостi всiх пружин k, довжини в нерозтягнутому станi — a, маса тя-
гарця m. У прикладах (b) i (c) вiдстань мiж точками крiплення пружин `.


